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چرخد. سپس جسم مذکور حول محور می °90 میزانگرد به در جهت پادساعت 3x یک جسم صلب حول محور: مثال

1x ،90° ی دست آورید. اگر موقعیت نقطهچرخد. ماتریس بیان دو چرخش را بهگرد میی پیچ چپمطابق با قاعده

 1 1 0P دست آورید.در ابتدا معلوم باشد، موقعیت آن را پس از هر چرخش به 
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 1xو  3xچرخش حول نیمساز محورهای  راه حلّ دوم:
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Diagonal tensor 

 های غیر قطری آن صفر هستند.تانسور قطری، ماتریس مربّعی است که درایه
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Identity tensor 

 کند.)یکهّ(، یک تانسور قطری است که هر بردار را به خودش تبدیل میتانسور همانی 
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     identity (unit) tensor 

 

Tensor transpose 

 شود.های یک تانسور عوض شوند، تانسور ترانهاد )برگردان( میو ستون ااگر جای سطره
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Symmetric & Antisymmetric tensor 

 .کنند، تغییر نمیترانهاد )برگردان( ها پس ازدر تانسور متقارن، درایه
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 .را به دو تانسور متقارن و پادمتقارن تجزیه نمایید Tتانسور: مثال
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